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Technische Daten

Technische Daten der Antriebe sind dem Typenschild und den Datenblattern zu entnehmen.

Typenschliissel
Beispie|| PSR-ES0  |/| 230VvAC |/]|50-60Hz |/{17(23)w|/{50Nm |/ 33 |

Antriebstyp
Spannungsversorgung
Frequenz

Max. Leistungsaufnahme
Max. Drehmoment
Stellzeit [s/90°]




1. Verwendete Symbole und Sicherheit
Hinweise auf Gefahren
Die folgenden Gefahrensymbole werden in dieser Anleitung verwendet:

Achtung! Es bestehen allgemeine Gefahren, die zu Sach- und/oder
Personenschdden fihren kdnnen.

Vorsicht! Lebensgefahrliche elektrische Spannungen kdnnen anliegen! Es besteht die
Gefahr von Sachschdaden und/oder Personenschaden mit Lebensgefahr. Sach- und
oder Personenschaden sind durch geeignete MalBnahmen und Einhaltung der
Sicherheitsstandards zu vermeiden!

Weitere Hinweise

e Bei Wartung, Inspektion und Reparatur direkt nach dem Betrieb ist mit erhdhten
Oberflaichentemperaturen am Motor zu rechnen. Verbrennungsgefahr!

e Bei Nachriistung und Betrieb des Antriebes mit PS-Zubehorteilen sind die dafiir vorhandenen
Betriebsanleitungen zu beachten.

Allgemeine Gefahren bei Nichtbeachten der Sicherheitshinweise

Die Antriebe PSR-E sind nach dem Stand der Technik gebaut und betriebssicher. Dennoch kénnen von den
Antrieben Gefahren ausgehen, wenn sie nicht von geschultem oder zumindest eingewiesenem Personal
und/oder unsachgemaR oder zu nicht bestimmungsgeméaRem Gebrauch eingesetzt werden.

Hierdurch drohen beispielsweise

e Gefahren fir Leib und Leben des Benutzers oder Dritter,
e Gefahren fur Sachwerte des Anwenders,
e Beeintrachtigungen von Sicherheit und Funktion des Antriebes.

Es ist sicherzustellen, dass jede Person, die im Betrieb mit der Aufstellung, Inbetriebnahme, Bedienung,
Wartung und Reparatur der Antriebe beauftragt ist, diese Betriebsanleitung und besonders die
Sicherheitshinweise gelesen und verstanden hat.

Sicherheitsbewusstes Arbeiten

e Die Antriebe dirfen nur von ausgebildetem und autorisiertem Bedienungspersonal bedient werden.

e Diein dieser Anleitung aufgefiihrten Sicherheitshinweise, die bestehenden nationalen Vorschriften zur
Unfallverhitung, sowie eventuelle interne Arbeits-, Betriebs- und Sicherheitshinweise des Betreibers
sind zu beachten.

e Diein der Betriebsanleitung angegebenen Abschaltprozeduren sind bei allen Arbeiten zu beachten, wie
Aufstellung, Inbetriebnahme, Risten, Betrieb, Veranderung von Einsatzbedingungen und
Betriebsweisen, sowie Wartung, Inspektion und Reparatur.

e Vor jedem Offnen der Haube ist der Antrieb vom Netz zu trennen und gegen unbeabsichtigtes
Wiedereinschalten zu sichern.

e Vor dem Arbeiten an moglicherweise spannungsfiihrenden Bereichen ist sicherzustellen, dass diese
spannungsfrei sind.



e Esist dafiir zu sorgen, dass die Antriebe immer in einwandfreiem Zustand betrieben werden. AuRerlich
erkennbare Schaden und Mangel, sowie Veranderungen des Betriebsverhaltens, welche die Sicherheit
beeintrachtigen kdnnen, sind sofort zu melden.

2. Bestimmungsgemafle Verwendung

e Die Schwenkantriebe PSR-E sind ausschlieBlich fiir den Einsatz als elektrische Armaturenantriebe
gebaut. Sie sind fiir den Zusammenbau mit Armaturen und deren motorische Betatigung bestimmt.

e Jeder darliber hinausgehende Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgemaR. Fiir hieraus resultierende
Schaden haftet der Hersteller nicht.

e Die Antriebe durfen nicht auRerhalb der in Datenblatt, Katalog und/oder Auftragsdokumentation
angegebenen Grenzwerte betrieben werden. Zuwiderhandlung schlieRt eine Haftung des Herstellers fiir
daraus resultierende Schaden aus.

e Zur bestimmungsgemadRen Verwendung gehort auch die Einhaltung der vom Hersteller
vorgeschriebenen Betriebs-, Wartungs- und Instandhaltungsbedingungen.

e Nicht als bestimmungsgemaBe Verwendung gelten der Aufbau und die Einstellung des Antriebs, sowie
dessen Wartung. Dabei sind erhohte Sicherheitsvorkehrungen zu treffen!

e Die Antriebe dirfen nur von Personen genutzt, gewartet und instandgesetzt werden, die hiermit
vertraut und Uber die Gefahren unterrichtet sind. Die einschldgigen nationalen
Unfallverhitungsvorschriften sind einzuhalten.

e Eigenmachtige Veranderungen an den Antrieben schlieBen eine Haftung des Herstellers fiir daraus
resultierende Schaden aus.

e Die Versorgungsspannung darf nur nach ordnungsgemaf3em Schlieflen von Haube bzw. Klemmenkasten
eingeschaltet werden.

3. Lagerung

Fiir eine sachgemaRe Lagerung miissen folgende Punkte beachtet werden:

e Lagerung nur in gut beliifteten, trockenen Raumen

e Lagerungim Regal, auf Holzrost, 0.4., zum Schutz vor Bodenfeuchtigkeit
Abdeckung zum Schutz gegen Staub und Schmutz

Antriebe gegen mechanische Beschadigungen schiitzen

4. Betriebsbedingungen

e Die Antriebe konnen in der Standardausfiihrung bei Umgebungstemperaturen von -25°C bis +70°C
betrieben werden.

e Die Betriebsart ist entsprechend IEC 60034-1, 8 S2 fiir Kurzzeitbetrieb 20 min. S3/54 Regelbetrieb 1200
¢/h —25% ED bei 25°C.

e Zum Schutz vor Feuchte und Staub sind die Antriebe entsprechend EN 60529 nach Schutzart IP 65
(optional IP67) ausgelegt. Zur Gewahrleistung dieser Funktion muss die Haube nach dem Offnen wieder
ordnungsgemaR, durch vorschriftsmaRiges Anziehen der Befestigungs-schrauben lber Kreuz,
geschlossen werden. Das Handrad muss auf die Handradwelle montiert sein. Zur Kabeldurchfiihrung
sind entsprechende Kabelverschraubungen zu verwenden und ordnungsgemal abzudichten. Zum Erhalt
der Schutzart missen Kabelverschraubungen M20x1,5 mit mindestens IP65 (bzw. IP67) und dem
passenden Kabeldurchmesser verwendet werden.

e Platzbedarf fiir das Abnehmen der Haube: 100 mm lber den Antrieb
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Abbildung 1: Einbaumafe
Einsatz im Freien:
Beim Einsatz im Freien, stark schwankenden Umgebungstemperaturen oder hoher b A d
Luftfeuchtigkeit empfehlen wir die Verwendung einer Schaltraumbeheizung zur >
Vermeidung von Kondensation im Antriebsinnern!
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Abbildung 2: Einbaulagen

5. Wirkungsweise

Die elektrischen Antriebe PSR-E sind fiir die Betatigung von 90° Schwenkarmaturen gebaut. Zur
mechanischen Verbindung mit der Armatur sind die Antriebe mit Flanschen nach ISO 5211 ausgeristet.
Das Motormoment wird Gber ein mehrstufiges Stirnradgetriebe auf eine Kupplung mit Doppelvierkant
Ubertragen. Diese dient als Verbindungselement zur Armaturenwelle. Die Begrenzung des Antriebshubes
erfolgt Gber zwei einstellbare Endlagenschalter, die bei Erreichen einer Endlage den Motorstrom in der
jeweiligen Richtung abschalten. Die mechanische Antriebshubbegrenzung ist in einer Endlage um £5°
stufenlos einstellbar. Die Betatigung der Antriebe fir Einstellarbeiten oder bei Spannungsausfall erfolgt
Uber ein Handrad. Der elektrische Anschluss erfolgt Gber Klemmenleisten im Antrieb.

6. Handbetatigung

Das Handrad dient zur Betatigung des Antriebes bei Spannungsausfall oder bei Einstellarbeiten (Armaturenaufbau
und Endlageneinstellung). Fir Handbetatigung muss das Handrad gegen eine Feder bis zum Eingriff nach unten
gedriickt werden.




Bei Handbetrieb darf der liber Endschalter
eingestellte Antriebshub nicht liberfahren
werden!

Der mechanische Endanschlag ist zum Schutz
der Armatur entsprechend einzustellen!

Bei Nichtbeachtung: Verstellung elektrischer
Riickmeldesignale!

\
Abbildung 3: Handbetrieb

7. Armaturenanbau

Zur mechanischen Verbindung zwischen Armatur und Antrieb sind die Antriebe mit Flanschen nach
ISO 5211 ausgeriistet. Die Verbindung zur Armaturenwelle erfolgt Gber eine Doppelvierkant-SW17.

e B e Priifen, ob die Flansche der Armatur und des
Antriebes Ubereinstimmen.

e Falls erforderlich, kbnnen zur Anpassung an die
Armaturenwelle handelsiibliche Adapter verwendet
werden.

e Alle Verbindungsteile griindlich reinigen und die
Armaturenwelle leicht einfetten.

e Antrieb auf Armatur aufstecken und befestigen. Die
Schrauben gleichm&Rig und lber Kreuz fest
anziehen.

Pos. 1: Antriebsflansch
L Pos. 2: Adapter fiir Armaturenwelle

Abbildung 4: Antriebsflansch

8. Einstellung der mechanischen Endlagenbegrenzung

Zur mechanischen Begrenzung des Antriebsschwenkwinkels kann eine der Endlagen mechanisch eingestellt
werden.

Bei der Einstellung der mechanischen Endlagenbegrenzung darf der Antrieb nur mit dem
Handrad - nicht elektrisch - betatigt werden.

e Schutzkappe (Abb. 5; Pos. 2) der Einstellschraube entfernen.

e Einstellschraube um ca. 5 Umdrehungen herausdrehen.

e Antrieb am Handrad im Uhrzeigersinn drehen, bis die Endlage der Armatur erreicht ist.

e Einstellschraube zunachst bis zum Anschlag eindrehen, dann wieder um eine halbe Umdrehung zurick.
e Schutzkappe der Einstellschraube wieder aufschrauben.




9.

e—— Pos. 1: Einstellschraube

@ ' T Pos. 2: Schutzkappe
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Abbildung 5: Mechanische Endlagenbegrenzung

Einstellung der Wegschalter/ Endschalter

-

-

~

Die Endschalter des Antriebes dienen zum Abschalten des
Motors in den jeweiligen Endlagen. Diese Endschalter sind
werkseitig voreingestellt.

Zusatzliche Wegschalter sind als potentialfreie
Wechslerkontakte ausgefiihrt und dienen zur Signalisation
von Endlagen oder Zwischenstellungen.

@ Wegschalter AUF
@ Wegschalter ZU
3 Endschalter AUF
® Endschalter ZU
-/ A-D Schaltnocken

Abbildung 6: Endschalter/ Wegschalter

9.1 Endschalter einstellen

Unbeabsichtigtes elektrisches Fahren des Antriebes ist durch geeignete Mallnahmen zu
verhindern.

Die Endschalter sind werkseitig voreingestellt. Eine Verstellung der beiden unteren Schaltnocken ist im
Normalfall nicht erforderlich. Mochten Sie die Endschalter selbst einstellen, gehen Sie wie folgt vor:
Antrieb per Handrad in ZU-Richtung fahren, bis die gewlinschte Position erreicht ist.

Nocke des ZU-Endschalters (Abb. 7; D) mit einem geeigneten Schraubendreher (4 mm Klingenbreite)
soweit im Uhrzeigersinn drehen, bis der Mikroschalter horbar klickt.

Antrieb per Handrad in AUF-Richtung fahren, bis die gewiinschte Position erreicht ist.

Nocke des AUF-Endschalters (Abb. 7; C) mit einem geeigneten Schraubendreher (4 mm Klingenbreite)
soweit entgegen dem Uhrzeigersinn drehen, bis der Mikroschalter horbar klickt.

Uberpriifen Sie die Schaltposition und wiederholen Sie ggf. die Einstellung.



A Schaltnocke fur (1) Wegschalter AUF/
Signal Riickmeldung

B Schaltnocke fir @ Wegschalter ZU/
Signal Riickmeldung

C Schaltnocke fir @ Endschalter AUF/
Motor Abschaltung

D Schaltnocke fir @ Endschalter ZU/
Motor Abschaltung

:

E Steg als Gegenlager fiir Schraubendreher

Abbildung 7: Einstellung der Schaltnocken fiir Endschalter

HINWEIS:
Nutzen sie den in Abbildung 7 mit E gekennzeichneten Steg als Gegenlager fiir den Schraubendreher beim
Einstellen der Schaltnocken!

9.2 Zusatzliche Wegschalter einstellen

e Antrieb per Handrad in ZU-Richtung fahren, bis die gewiinschte Position erreicht ist.

o Nocke des ZU-Zusatz-Endschalters (Abb. 7; B) mit einem geeigneten Schraubendreher (4 mm
Klingenbreite) soweit im Uhrzeigersinn drehen, bis der Mikroschalter horbar klickt.

e Antrieb per Handrad in AUF-Richtung fahren, bis die gewlinschte Position erreicht ist.

e Nocke des AUF-Zusatz-Endschalters (Abb. 7; A) mit einem geeigneten Schraubendreher (4 mm
Klingenbreite) soweit entgegen dem Uhrzeigersinn drehen, bis der Mikroschalter horbar klickt.

e Uberpriifen Sie die Schaltposition und wiederholen Sie ggf. die Einstellung.

10. Elektroanschluss

Vor Arbeitsbeginn Netzspannung trennen!

AnschlieBen gem. Schaltplan auf dem Zentraltrager!

Die Netzanschlussleitungen missen fiir die gréRte Stromaufnahme des Gerates bemessen sein und der IEC
227 und IEC 245 entsprechen.

Gelb-Griin gefarbte Leitungen diirfen nur zum AnschlieBen an Schutzleiteranschliisse verwendet werden.

Bei der Durchfiihrung der Kabel durch die antriebsseitigen Kabelverschraubungen ist der minimale
Biegeradius der Kabel zu beachten.

Da die elektrischen Schwenkantriebe PSR-E (iber keine interne elektrische Trennvorrichtung verfiigen,
muss ein Schalter oder Leistungsschalter in der Geb&dudeinstallation vorgesehen sein. Dieser muss in der
Nahe des Gerates, fur den Benutzer leicht zuganglich und als Trennvorrichtung fir das Gerat
gekennzeichnet sein.



Die Gebiudeinstallation sowie die Uberstromschutzeinrichtung und Uberspannungsschutzeinrichtungen
mussen entsprechend der Norm DIN IEC 60364-4-41, Schutzklasse | bzw. Schutzklasse Il bei 24VAC/24VDC
sowie DIN IEC 60364-4-44 entsprechend der verwendeten Uberspannungskategorie des Antriebs
ausgefihrt sein .

Alle Netzanschluss- und Steuerleitungen missen mechanisch
durch geeignete Mallnahmen vor den Anschlussklemmen gegen
unabsichtliches Losen gesichert werden.

Netzanschluss und Steuerleitungen diirfen nicht zusammen in
einer Leitung gefiihrt werden, es sind stets zwei getrennte
Leitungen zu verwenden!

Bei Schutzkleinspannung 24 VAC kénnen aufgrund der Induktionsspannung des
Motors an der nichtbeschalteten Phase Spannungen von 30-35 V entstehen!

10.1 Anschlussplan

Abbildung 8 zeigt den elektrischen Anschluss fir Standardantriebe. Fiir den Anschluss verbindlich ist
jeweils der Anschlussschaltplan im Antrieb. Der Anschluss von optionalem Zubehor ist den jeweiligen
Betriebsanleitungen zu entnehmen.
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Abbildung 8: Anschlussplan

Zur Begrenzung des Stellweges stehen zwei einstellbare Endlagenschalter zur Verfliigung, die den
Motorstrom in der jeweiligen Richtung abschalten.




& Der Anschluss des Schutzleiters muss an der am Gehause mit ,,PE“
gekennzeichneten Stelle erfolgen!

11. Handrad-Stopfen

Nach Elektro-Anschluss und Aufsetzen der Haube:

Den Stopfen zum Korrosionsschutz wie gezeigt in die Offnung des
Handrads einrasten.

12. Inbetriebnahme Abbildung 9: Handrad-Stopfen

e Antrieb per Handrad in Mittelstellung fahren.

e Stellsignal flir AUF- und ZU- Richtung kurz einschalten und prifen, ob der Antrieb in die vorgegebene
Richtung positioniert. Gegebenenfalls Stellsignale fir AUF/ ZU tauschen.

e Positionieren des Antriebs Uiber die Stellsignale bis zur Abschaltung durch die Endschalter in den
jeweiligen Endlagen. Priifen, ob die Endlagenabschaltung korrekt ist. Gegebenenfalls Endschalter
nachjustieren.

13. Wartung / Instandhaltung

Die Antriebe sind wartungsfrei unter den im Datenblatt angegebenen Einsatzbedingungen. Die Getriebe
sind auf Lebensdauer geschmiert und bediirfen keiner Nachschmierung.

13.1 Reinigung
Die Reinigung der Antriebe erfolgt trocken.

13.2 Ersatzteile

Defekte Antriebe kbnnen an unser Stammwerk in Bad Dirkheim, Deutschland, oder an eine unserer
Vertretungen im Ausland zurlickgeschickt werden, um dort auf Schaden und deren mégliche Ursachen
untersucht zu werden.

14. Anhang

Zur Anpassung der Antriebe an unterschiedlichste Einsatzbedingungen steht nachristbares Zubehor zur
Verfligung. Eine Auflistung des fiir den jeweiligen Antriebstyp verfligbaren Zubehors ist ebenfalls dem
Datenblattern zu entnehmen.

Zubehor / Optionen 230 VAC 1~ 115 VAC1~ 24 VAC 24 VDC

1000-424 1000-433
1000-535

PSPT02: 2-Leiter-Technik; PSPTO3: 3-Leiter-Technik

Erhéhung der Schutzart auf IP67




Original Einbauerklarung fur unvollstandige Maschinen
und EG-Konformitatserklarung

Wir,
PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Dirkheim

erklaren alleinverantwortlich, dal3 die von uns gefertigten elektrischen Stellantriebe der Baureihen

PSR-E

als unvollstandige Maschine den Anforderungen der

EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

entsprechen. Diese Schwenkantriebe sind fir den Zusammenbau mit Armaturen bestimmt.

Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis sichergestellt wurde, dass die gesamte Maschine den Bestimmungen

der gultigen Maschinenrichtlinie entspricht.
Die technischen Unterlagen gemaf Anhang VII Teil B wurden erstellt.

Die o.g. Antriebe entsprechen weiterhin den Anforderungen der folgenden EG-Richtlinien:

2004/108/EG Elektromagnetische Vertraglichkeit
2006/95/EG Niederspannungsrichtlinie
2011/65/EU RoHS-Richtlinie

und wurden geman den folgenden harmonisierten Normen erfolgreich gepruft:

EN 61000-6-2: 2005 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV),
Fachgrundnorm Stérfestigkeit fur Industriebereich

EN 61000-6-4: 2007 +A1:2011 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV),
Fachgrundnorm Stéraussendung fiir Industriebereich

EN 61010-1: 2010 Sicherheitsbestimmungenm fir elektrische Mess-, Steuer-,
Regel- und Laborgerate

Bad Dirkheim, 2013

Max Jwnh
Max Schmidhuber
(Geschaftsfuhrer)

WARNHINWEIS!
Es liegt in der Verantwortung von Auslegung, Beschaffung, Montage und Betreiber, bei der Inbetriebnahme spezielle
Vorgaben und Einsatzgrenzen zu beachten, damit die oben genannten Regelwerke anwendbar sind. Diese speziellen
Vorgaben und Einsatzgrenzen geben wir auf Anfrage bekannt; sie sind auch in unseren Betriebs- und
Wartungsanleitungen enthalten.
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Grossbritannien

IMTEX Controls Ltd.

Unit 5A, Valley Industries,
Hadlow Road

GB-Tonbridge, Kent TN11 OAH
Tel.: <+44> (0) 17 32-85 03 60
Fax: <+44> (0) 17 32-85 21 33

eMail: sales@imtex-controls.com

www.imtex-controls.com

Italien
PS Automazione S.r.l.
Via Pennella, 94

1-38057 Pergine Valsugana (TN)

Tel.: <+39> 04 61-53 43 67
Fax: <+39> 04 61-50 48 62

eMail: info@ps-automazione.it

Spanien
Sertemo, S.L.

Pol. Ind. Alba - Avda. Generalitat 15

Apartado de Correos, 142
E-43480 Vila-Seca (Tarragona)
Tel. : <+34>977 391109

Fax : <+34>977 3944 80
eMail : hans@sertemo.com
www.sertemo.com

PS Automation GmbH
Gesellschaft fiir Antriebstechnik
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Dirkheim

Tel.: +49 (0) 63 22-6003 -0
Fax: +49 (0) 63 22 - 60 03 — 20

eMail: info@ps-automation.com

www.ps—automation.com

Wir sorgen T4 Aﬂﬁ//eﬁ. -

Hong Kong

PS-MAXONIC Hong Kong Ltd.
Room 803-4, Yale Industrial Centre
61-63 Au Pui Wan Street

Fotan, Shatin, Hong Kong

Tel.: <+852> 26 87-50 00

Fax: <+852> 81 01-37 43

eMail: Sytc@HK.Super.net
WWW.Mmaxonicauto.com

China

SHENZHEN MAXONIC AUTOMATION
Control Co Ltd.

7t Floor, Block 7, Tian An Industrial Estate
Nanyou, Shenzhen, Guangdong

P. R. CHINA

Tel.: <+86>7 55 26 52 18 78

Fax: <+86>7 55 26 05 28 00

eMail: Sytc@HK.Super.net
WWW.Mmaxonicauto.com

Indien

PS Automation India Pvt Ltd.

Srv. No. 25/1, Narhe Industrial Area,
A.P. Narhegaon, Tal. Haveli, Dist.
IND-411041 Pune

Tel. : <+91>202547 3966

Fax : <+91>202547 3966

eMail : sales@ps-automation.in
WWww.ps-automation.in




